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1. Dans l’article [1] D. S. Mitrinovi¢ a indiqué trois procédés d’inté-
gration de I’équation

(1.1) V'[y—z"lz=h,
ol £ est constante quelconque.
Un de ces procédés est le suivant:

Si T est une fonction continue et differérentiable, il est possible de
trouver une solution de I’équation (1.1) comme pair des fonctions {y (x), z (x)}
qui vérifient la relation

(1.2) y=T(2).

D. S. Mitrinovié a appliqué ce procédé dans l’article [2] a l'intégration
de certaines équations aux dérivées partielles & deux fonctions inconnues,
a savoir: les équations

(1.3) (1/u) (0*u]oxdy) = (k/v) (0®v/0x0y) (k =const # 0),
3 3
(1.4) Q / a—u=ké—v a_v (k =const # 0),
0x3 | oy ox3 | oy
2 ’ 2 ’ 1t
(1.5) 0_{+a_<0_f+k%)+<a__a_) 9
o a \ogy? ay a a/ ot

(k=const, a=a(t), a=da/dt, a'’ =d?/dr?)
avec le changement
(1.6) u=T(v)

deviennent des équations différentielles ordinaires.

Dans cet article, avec le procédé de D. S. Mitrinovié, nous montre-
rons une possibilité d’intégration de plussieurs équations aux dérivées partielles.
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2. L’équation

2 2 | i

@n Ty, (3 2) (@b, a,bconst, f-7 ()
ox® | oy ox% | oy oy 0x

avec le changement (1.6) devient

2.2) (@—b)yT'vV'v +aT"v3—f=0,

ol T =d"T/dv* et v =d"y/dx".
En posant v/ =p, v''=pdp/dv et p®=gq, on obtient I’équation

(2.3) (a—b)T'q +3al"'g—3f=0,

ce qui est I’équation linéaire pour q(v).

3. Prenons 1’équation

3 i () 240\ 2
3.1 aﬂ a—v=b 233 —u+c (_()_v) (ng QK) (a, b, c=const) .
ox3 [ oy ox3 [ 9y ox? dy Ox

En partant de la relation (1.6), on a I’équation

(3.2) (a—b)T'Vv'" =bT""V243bT"V¥' +cv'2
ou
(3.3) (a—b)T'p*(p®+pp")=bT""p*+3bT"p%" + cp’p*  (v'=p).

En posant p=exp( [zdv), on obtient I’équation suivante
(3.9 @-b)Tz +[2(a—b)T" —c]22—3bT"z—bT"" =0,
qui est une équation de Riccati pour z (v).

4. Considérons l'équation

>3 8 d 2,12
4.1 aZ? i)l=b‘)—u l%—c(ﬁ) ((—)E 0_v_> (a, b, c=const) .
ox3 [ ox  ox® | ox  \ox? ox 0x

L’équation (4.1), grice a la transformation (1.6), devient

(42) (a_b) T'vlvlll :lellvl4+ 3bT//v12vu + cv,,2
ou
(43) (a—‘b) Tz + {2 (a—b) T’ —C} 22 3bT"2—bT"" =0,

avec vV =p et p=exp ([zdv).
L’équation (4.3) est aussi ’équation de Riccati pour z(v).
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5. L’équation

92 v 7o\ a+! O\ /0u On2 0 a1
(5_1) J(_ﬂ) +f (_u) (_u _v> +o <_u Q) =0
o0x2\0y, oy dx 0y 0x 0y
oll f=f(x) et ¢=¢(x), avec le changment (1.6) devient
v ov\? ov\+1
5.2 —+f{—=) +o(=) =0
(5-2) _ peas) (Ox) ? (0x)
ou bien
(5.3) P +fp+oep*=0,

oll p=0v/ox et p’'=0%v/ox®.
L’équation (5.3) est une équation de Bernoulli pour p(x).

6. Prenons enfin 1’équation suivante

o T
+ ¢ (%)n—a_' (Z_Daﬂ (?)m—Z o,
ou f=f(x) et 9=09(x).

En partant de la relation (1.6), on a I’équation

0%y ov\2 o+l
6.2 T —) +T"’(—) _o,
6.2) ox? s (()x ox
ou
(6.3) p +Fp+®p*=0,

ou p=0v/ox, p'=0*v/0x? et F=fT'", O =T
L’¢quation (6.3) est aussi une équation de Bernoulli pour p(v).
Pour m=0 et n=0 I’équation (6.1) devient P’équation (5.1).
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